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QUADROCOPTER ZDALNIE STEROWANY 4CH 2,4G

INSTRUKCJA OBSLUGH

CECHY PRODUKTU:

-4-osiowy konstrukcja zapewniajacy lepsze sterowanie i kontrole lotu,
zarébwno

w pomieszczeniach jak i na Swiezym powietrzu.

-6-osiowy system zyroskopowy pomaga w zachowaniu rownowagi.
-Modutowa struktura maszyny utatwia sktadanie i konserwacje.
-Posiada funkcje przewrotki 3D. Naprowadzania GPS, auto-powrotu,
auto-start/ladowanie, funkcje headless i zawisu.

-Nowa funkcja obrotowej kamery.

-Transfer obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.



Bezpieczeﬁstwo

1. Mate elementy sSmigtowca powinny by¢ przechowywane poza zasiegiem
matych dzieci.

2. Sita ciggu Smigiet quadrocoptera jest znaczna. Z tego tez powodu podczas
lotu nie powinno wychylac sie drazkéw sterowania zbyt gwattownie. Pomoze
to unikng¢ utraty kontroli nad pojazdem, co moze skutkowac jego

uszkodzeniem,

3. Po locie nadajnik powinien zosta¢ wytgczony, a akumulator odpiety
od quadrocoptera.

4. Akumulator nalezy trzymac z dala od otwartego ognia i innych zrédet ciepta.

5. Podczas lotu nalezy zachowaé odlegtoS¢ minimum 2-3 metrow od ludzi czy
zwierzat, by unikng¢ obrazen, mogacych powsta¢ w wyniku uderzenia
rozpedzonym modelem.

6. Dzieci powinny bawic sie smigtowcem jedynie pod nadzorem osoby doroste;.
Opiekun powinien pilnowag¢, by quadrocopter nie odleciat poza zasieg
nadajnika

7. Nie nalezy fadowac baterii do tego nie przeznaczonych. Wktadajac baterie
nalezy zwraca¢ uwage na ich polaryzacje. Nie nalezy mieszac starych baterii
z nowymi. Nie nalezy mieszac ze sobg réznych rodzajéw baterii.

8. Przed odtozeniem modelu na dtuzszy czas, nalezy wyja¢ akumulator
ze Smigtowca i baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy doprowadzac do zwarcia panelu zasilania.

10. Dron powinien by¢ skrecany pod nadzorem osoby doroste;.

11. Dron nie powinien latac¢ za blisko oséb postronnych, innych modeli
latajgcych i ponad ttumem (>12 oséb).

12. Jezeli chcesz odtozy¢ model na dtuzej niz 10 dni, postaraj sie, aby
akumulator byt roztadowany do potowy. Znacznie wydtuzy to jego zywotnosg.

13. Ltadowarka i akumulator powinny by¢ regularnie sprawdzane pod katem

uszkodzen. Jezeli jakies zostang dostrzezone, nalezy natychmiast
zaprzestac uzytkowania elementu i wymienié go jak najpredzej.
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1.Nigdy nie lataj podczas opaddw sniegu, deszczu czy przy duzym zamgleniu.
2.Nalezy lata¢ na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki zbrojone stalg moga
zaktdécaé sygnat GPS, co przetozy sie na pogorszenie jakosci sterowania.
3.Nie spuszczaj drona z oczu, nie wlatuj nim za przeszkody, przez ktére go nie
zobaczysz.

4.Nie zblizaj sie dronem do kabli wysokiego napiecia.

5.Dron moze nie lata¢ prawidtowo na terenie k6t podbiegunowych.
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Konserwacja

1. Regularnie czy$¢ produkt za pomoca miekkiej, wilgotnej sciereczki.

2. Nie zostawiaj modelu na stoicu/nie wystawiaj na dziatanie wysokich
temperatur

3. Chron model i nadajnik przed wilgocia.

Zawartoéc’: opakowania

-dron -ostony $migiet
-pilot -tadowarka
-instrukcja obstugi  -klucz
-Srubokret

-czytnik kart
-Smigta zapasowe
-kamera 720p
-klips na telefon

Aby zamontowac ostone Smigiet wystarczy Demontaz jest rownie prosty, wystarczy
wpig¢ jg do ramienia, jak pokazano na bowiem stanowczo pociagnaé za ostone do
obrazku. zewnatrz.

Montaz/demontaz Smigiet

Montaz:

= — 1.Wktadajac smigto, upewnij sie, ze montujesz
D odpowiednie $migto na odpowiednie ramie.




N W 2.Za pomocg dotgczonego klucza dokreé nakretke
- 49 znajdujaca sie pod smigtem. Po wszystkim przekre¢
‘1.{;.} Smigto odwrotnie do ruchu wskazowek zegara
P (w przypadku smigta A) lub zgodnie z ruchem
— wskazowek zegara (w przypadku smigta B).
RS uv
1 "
T 3.Umies¢ nasadke, jak pokazano na obrazku.

1.Zdejmij nasadke.

_ 2.Kluczem odkre¢ nakretke znajdujgcg sie pod
\X, I' Smigtem, nastepnie docisnij Smigto. Polucuj $migto

- & obracajac je zgodnie z ruchem wskazdéwek zegara
a kgp; { (w przypadku smigta A) lub w kierunku przeciwnym
>~ - do ruchu wskazéwek zegara

(w przypadku smigta B).

TN
e L, 1
k. 3.Zdejmij $migto
R |
Montaz kamery
Montaz: Demontaz:
R ‘ "Nl
T gl aa N
R
A .
1.Umies¢ kamere 2.Podtgcz kabel Odtgcz kabel kamerki od
na miejscu kamerki do quadrocoptera, nastepnie docisnij
quadrocoptera zatrzask i odczep kamere.




Montaz/demontaz

uchwytu na telefon

Montaz:

1 ;

i B. .
-

1.Przyczep klips wsuwajgc go do rynienki 2.Rozwarcie klipsa mozna z tatwoscig
znajdujacej sie u goéry, na odwrocie pilota. dostosowac do wielkosci telefonu.

Demontaz:

1‘ 1.Delikatnie docisnij i wysunh klips z rynienki
w pilocie.

Wymiana i tadowanie akumulatora

/

o 4 1.Wytacz quadrocopter przyciskiem na goérze
modelu.
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2.Wcisnij zatrzask ostony akumulatora i
trzymajac go pociagnij.

3.Podtgcz tadowarke do akumulatora, a
nastepnie do zrodta pradu. Dioda zapali sie
na czas tadowania i zgasnie po jego
zakonczeniu. Catkowite tadowanie trwa
~150min.
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‘~ 4.Po catkowitym natadowaniu z powrotem
podepnij akumulator do drona.

N ol

Czas fadowania: ~150min.

Bezpieczne tadowanie: Czas lotu: ~9min.

1.Podczas tadowania produkt nalezy umiesci¢ na suchym podtozu

w wentylowanym pomieszczeniu z dala od zrédet ciepta i wybuchowych
substancji.

2.Przed tadowaniem nalezy wyja¢ baterie z quadrocoptera. tadowaé nalezy
pod nadzorem osoby dorostej.

3.Po locie, poczekaj az bateria ostygnie, zanim zaczniesz jg fadowac,

w innym wypadku moze napeczniej lub zajaé sie ogniem.

4.Uzywaj tylko zatgczonego kabla USB. Jezeli bateria byta uzywana przez
dtugi czas, lub wyglada na napeczniata, nalezy jg wymienic.
5.Nieuzywana bateria sama zacznie sie roztadowywac. Zbyt czeste
tadowanie i roztadowywanie baterii moze skrocic jej zywotnosg.

Obstuga pilota

Opis funkcji przyciskdw na pilocie:

remamanaaens ® Uchwyt na telefon

s—® Prawy drgzek
-wcisnij i przytrzymaj
przez 3 sek., by
uruchomié tryb headless;
ponowne wcisniecie
zakonczy tryb headless
-szybkie klikniecie zmieni

Lewy drazek s
-Wci$nij i przytrzymaj ®==x/
w celu korekty lotu. H
By przywrécic

ustawienia fabryczne,

wytacz pilot e
przytrzymujac pr’eo!kosc lotu (1 sygnat
wcisniety drgzek. dzwiekowy: wolno,

2:szybko)

Przechylenie kamery w dét e,

o) Auto-powrot

e Auto-start/ladowanie




Wktadanie baterii do pilota:

| Pokrywa baterii

‘ 4 baterie AA

Otwérz pokrywe baterii znajdujgca sie na odwrocie pilota i wiéz do
Srodka 4 alkaliczne baterie AA, zwracajgc uwage na ich polaryzacje.

1.Wktadaj baterie zgodnie z ich polaryzacja.
2.Nie mieszaj nowych baterii ze starymi.

3.Nie mieszaj réznych rodzajéw baterii.
4.Nie taduj baterii nie bedgcych akumulatorkami.

Specjalne funkcje

1.Przygotowania do lotu:

a) Wybierz odpowiednie miejsce z duzg iloscig otwartej przestrzeni.

b) Wt6Z baterie do drona i ustaw go na ptaskiej, rownej powierzchni, dziobem zwréconym
do przodu, przytrzymaj wigcznik smigtowca przez 2 sekundy, a nastepnie go pusé. Wtacz
pilot i wychyl lewy drgzek maksymalnie w gore, a nastepnie maksymalnie w dot. Z pilota
dobedg sie 2 sygnaty dzwiekowe, a dioda przestanie migac i zacznie swieci¢ swiattem
statym, bedzie to oznaczato pomysine zakonczenie synchronizacji sygnatu. (Przed
pierwszym lotem nalezy skalibrowa¢ kompas).

c) Tylne swiatta drona bedg $wieci¢ sie na pomaranczowo i zaczng migaé na zielono po
ok. 1 minucie, gdy dron zakonczy poszukiwania sygnatu satelitarnego. Po 15 sekundach
zielona dioda przestanie migac i zacznie swieci¢ $wiattem statym, co oznacza, ze
dronem mozna lata¢ uzywajac funkcji GPS.

d) Wychyl lewy dragzek w prawy, dolny rég, a prawy drgzek w lewy, dolny rég
jednoczes$nie lub wychyl lewy dragzek maksymalnie w goére i powrdé nim do pozycji
srodkowej. Smigta drona zaczna sie powoli obracaé, co oznacza jego gotowo$é do lotu.
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2. Kalibracja kompasu

Przed pierwszym lotem nalezy dokonaé kalibracji kompasu. Po zakohczeniu
synchronizacji sygnatu, wychyl lewy drazek w prawy, dolny rég i przytrzymujgc go tam,
wcisnij przycisk auto-powrotu (patrz obrazek nizej). Dioda zacznie powoli miga¢, wéwczas
nalezy puscic¢ drazek, unies¢ drona do gory w pozycji poziomej i obraca¢ go wokot jego
osi, dopdki czerwona dioda nie zacznie szybko migac. (okoto 4 petnych obrotéw).
Nastepnie obrdo¢ drona pionowo i obro¢ wokot jego osi, dopoki dioda nie zacznie Swiecic
statym Swiattem (okoto 4 petne obroty). Kalibracja zostata zakonczona sukcesem.

(oo eoole
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Wskazdéwka:

1.Nigdy nie dokonuj kalibracji kompasu przy zrédtach silnego pola magnetycznego i
w pomieszczeniach z duzg iloscig metalu (np. podziemny parking).

2.Nie dokonuj kalibracji majac przy sobie urzadzenia ferromagnetyczne (np. telefon
komérkowy)

3.Kompas mozna skalibrowa¢ ponownie, gdy lot drona staje sie niestabilny.

3.Auto-powrot:

Po wcisnieciu przycisku auto-powrotu, badz gdy akumulator $migtowca jest na wyczerpaniu
lub straci on potaczenie z pilotem, maszyna bedzie starata sie automatycznie wréci¢ do
punktu startu, jezeli dron znajduje sie w zasiegu 20m od pilota. Jezeli dron jest oddalony na
wiecej niz 20m, najpierw wzniesie sie ha wysokos¢ 25m i nastepnie wréci do pilota.
Wecisniecie i przytrzymanie guzika auto-powrotu zakonczy powracanie, chyba ze zostato
ono zainicjowane w skutek niskiego poziomu mocy. Podczas auto-powrotu wcigz mozemy
sterowac dronem w celu unikania przeszkdd. Po puszczeniu steréw dron znowu zacznie do
nas wracac.

Wskazowka:
1.Jezeli tylna dioda drona $wieci sie ha pomaranczowo, oznacza to, ze sygnat GPS
jest za staby lub nie dziata i auto-powrét nie bedzie dziatat.

2.Gdy akumulator drona bedzie na wyczerpaniu, nalezy wylgdowac¢ modelem, inaczej
moze on spasc z duzej wysokosci i ulec uszkodzeniu.




4.Zabezpieczenie przed spadkiem mocy:
Gdy Swiatta na spodzie smigtowca zaczynajg
migacé, oznacza to, ze akumulator jest

na wyczerpaniu. Wyladuj maszyna

i nataduj akumulator.

5.Zabezpieczenie przed spieciem:.
Jezeli Smigto sie zaklinuje, zasilanie zostanie N4
odtaczone. By kontynuowac lot, /A
nalezy ponownie zsynchronizowaé pojazd.

&
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6.Korekcja wznoszenia:

Utéz quadrocopter poziomo i wychyl oba drazki
nadajnika w prawy, dolny rég na 2-3 sekundy.
Lampka quadrocoptera powinna ponownie zaczac¢
szybko migac¢, po 2-3 sekundach lampka znowu
powinna pali¢ sie statym Swiattem. Oznacza to,

Ze operacja sie powiodta.

7.Przetgczenie predkosci:Wyjsciowa predkoscig
drona jest predkosc¢ ,wolna”, mozemy jednak
przetgczy¢ sie na wyzszg predkos¢ krotko
wciskajac prawy drazek. Przetgczenie pomiedzy
predkosciami oznajmiane jest sygnatem
dzwiekowym (1 dla predkosci niskiej i 2 dla
wysokiegj).

8. Koordynaty GPS i zdjecia z powietrza

Po zarejestrowaniu przez drona punktu startu, mozliwe bedzie doktadne
robienie zdje¢ i nagrywanie filméw z wczesniej ustalonego punktu. Kat
kamery mozemy zmieni¢ od 0 do 90 stopni korzystajgc z przyciskow na
pilocie.

Na otwartej przestrzeni zasieg GPS to 200 metréw. GPS dziata

maksymalnie na wysokosci 100m.

9.Utrzymywanie putapu: A __n
Jezeli po wzniesieniu sie na zadowalajacg nas ‘——Aﬁ‘; '::5/;——
wysokos$¢ puscimy lewy drazek, +dron Vo

automatycznie bedzie utrzymywat staty putap lotu, ¥ W
dzieki wbudowanemu barometrowi. @




7.Funkcja headless:
a) Definiowanie frontu:

ﬂi\ Front
Left )‘I | Rt
%J Back 1/7

1.Witgcz pilot. Krok 2: Podtgcz Krok 3: Wtgcz drona,

akumulator do wciskajac guzik na
drona. gorze modelu.

b) korygowanie definicji frontu:

1. Jezeli Smigtowiec rozbije sie w trybie hedless,
definicja frontu moze ulec wypaczeniu i musi
zostaé skorygowana. Aby ponownie zdefiniowaé
front, nalezy wychyli¢ oba drazki jednoczes$nie

w lewy, dolny r6g. Gdy diody na quadrocopterze
zaczng powoli migaé przez 3 sekundy, oznacza to,
ze korekta zostata przeprowadzona pomysinie.

c) Przetgczanie pomiedzy trybem headless, a trybem domys$inym.

1.Tryb headless nie jest trybem domysinym. Mozna go
uruchomic wciskajgc i przytrzymujgc prawy dragzek
przez 3 sekundy, po ktérych ustyszymy 3 sygnaty
dzwiekowe oznaczajgce wejscie w tryb headless.
Ponowne wcisniecie prawego drgzka w trybie
headless zaowocuje wyjsciem z trybu, ktéremu
towarzyszy¢ bedzie dtugi, pojedynczy sygnat
dzwiekowy. (W trybie headless diody drona migajg raz
na 4 sekundy).

2.W trybie headless dron zawsze bedzie leciat do
przodu/tytu/w lewo/prawo w odniesieniu do
pilotujgcego. Kat obrotu drona wokot wtasnej osi nie
ma znaczenia.
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8.Przesyt obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.

1.Pobranie oprogramowania.

Aplikacje SYMA GO na telefony z systemem Android mozna pobrac¢ ze strony
www.symatoys.com lub zeskanowaé kod QR z instrukciji.

Aplikacje SYMA GO na telefony z systemem IOS mozna pobraé z App Store lub
zeskanowac¢ kod QR.

Kody QR znajduja sie w niniejszej instrukcji i na pudetku. Po najnowsza

wersje aplikacji SYMA GO udaj sie do App Store lub strone
www.symatoys.com.

2.Nawigzanie potaczenia

a) Wiacz quadrocopter, dioda kamery powinna zaswieci¢ sie na zielono. W
ciggu 10 sekund dioda kamery zacznie migac i kamera bedzie gotowa do
potgczenia ze smartfonem.

b) Po nawigzaniu potaczenia znajdz w telefonie sie¢ WIFI o nazwie
FPV-WIFI-**** i potgcz sie z nia.

c) Wtgcz program SYMA GO i wcisnij przycisk START, transmisja obrazu na
zywo z kamery Smigtowca zostanie zainicjowana.

START =

SYMA FPV

;;Xgﬁf: 2. Kliknii 3. Na ekranie
SYMA GO. ikonke START pojawi sie obraz

z kamery, wySwietlany
. ) . W czasie rzeczywistym.
3. Interfejs aplikacii

8 B 8a 1.Powrot

2.Sygnat WiFi
3.Przegladaj zdjecia i filmy
4. Rozpocznij hagrywanie
5.Zr6b zdjecie

a 6.Czas nagrania

4. Przesytanie obrazu z kamery w czasie rzeczywistym:

Robienie zdje¢ i nagrywanie filméw: Wecisnij ikonke odpowiadajgca za
robienie zdjec¢, by zrobi¢ zdjecie lub filmowanie, by rozpoczgé nagrywanie,
na interfejsie aplikacji. Gotowe zdjecia i filmy mozna znalez¢ odpowiednio

w katalogach ze zdjeciami i filmami.
5. Zapisywanie materiatéw na karcie pamieci.

Kamera quadrocoptera ma miejsce na karte pamieci i na niej to bedg
zapisywane zdjecia i filmy przy jednoczesnym ich zapisywaniu w pamieci
telefonu. W przypadku braku karty pamieci, wszelkie zdjecia i nagrania wideo
bedag zapisywane wytgcznie w pamieci telefonu.
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Przygotowanie do lotuWigczanie/wylaczanie drona

1. Przygotowanie do lotu

;“';' @] || 1. Wiacz pilolt.
| o .
"\\ ggg /,"
i AL Krok 2: Podtacz akumulator do drona.

| ‘,‘ / Krok 3: Wigcz drona, wciskajgc guzik
\ na gérze modelu.

3.Upewnij sie, ze lewy drgzek jest w najnizszej,
mozliwej pozycji. Nastepnie przesun do
maksymalnie do géry i maksymalnie w dét. Diugi
sygnhat dzwiekowy zasygnalizuje powodzenie
synchronizacji sygnatu.

Metoda 1: Wychyl lewy drazek do najwyzszej
pozycji, a nastepnie z powrotem na srodek.
Smigta zaczng sie powoli obracac.
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3. Wytgczenie drona.

Metoda 2: Wychyl oba drgzki w dét i do srodka.
Nastepnie zacznij zakresla¢ drgzkami kota do
wewnatrz, dopdki Smigta nie zaczng sie obracac.

Metoda 3: Gdy dron znajduje sie na ziemi wcisnij
guzik ,B”, dron samoczynnie wystartuje i bedzie
unosit sie w powietrzu na statej wysokosci.

= 1 Metoda 1: Wychy! lewy drazek do najnizszej
({| pozycji i przytrzymaj do tam przez 2-3 sekundy.
*\| Dron sie wytaczy.

Metoda 2: Wychyl oba drazki w dét i do srodka.
Nastepnie zacznij zakresla¢ dragzkami kota do
wewnatrz, dopdki Smigta nie zaczng sie obracac.

Metoda 3: Gdy dron znajduje sie w powietrzu,
wcisnij przycisk ,B”. Dron samoczynnie wylgduje
na ziemi.

-12-




Sterowanie dronem

Kontrola kierunku lotu

Wznoszenie i opadanie

Lot do przodu i do tytu

Wychyl lewy drgzek w gére lub
w dét, by wznies¢ lub obnizy¢

Smigtowiec.

Skrecanie w lewo i w prawo

do tytu.

h
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Wychyl prawy drgzek w goére lub
w dét, by polecie¢ do przodu lub

Lot w lewo i w prawo

Wychyl lewy drgzek w prawo
lub w lewo, by skreci¢ w prawo

lub w lewo.

Korekta lotu w przod i w tyt

Korekta lotu na boki

!
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Jezeli quadrocopter sam leci
do przodu lub do tytu,mozesz
to skorygowac poprzez
wcisniecie iprzytrzymanie
lewego drazka przy
jednoczesnymwychyleniu
prawego drgzka w goére lub w
dot. Niepuszczaj drazka,
dopoki smigtowiec nie
wyréwnalotu.

Jezeli quadrocopter sam leci w
lewo lub w prawo,mozesz to
skorygowac poprzez wcisniecie
iprzytrzymanie lewego drazka
przy jednoczesnymwychyleniu
prawego drgzka w lewo lub w
prawo.Nie puszczaj drazka,
dopdki Smigtowiec niewyréwna
lotu.

Wychyl prawy drazek w prawo
lub w lewo, by polecie¢ w prawo
lub w lewo.

Korekta skretu

—
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Jezeli quadrocopter sam
skreca w lewo lub wprawo,
mozesz to skorygowaé
poprzez wcisniecie
iprzytrzymanie lewego drazka
przy jednoczesnymjego
(lewego drazka) wychyleniu w
lewo lub wprawo. Nie puszczaj
drazka, dopoki Smigtowiec
niewyrowna lotu.
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UWAGA: Wszelkie modyfikacje wprowadzone przez uzytkownika mogg
mie¢ wptyw na uprawnienia do sterowania modelem.

Model spetnia wymagania sprzetu elektronicznego klasy B, o ktoérych
mowa w czesci 15 zasad FCC. Ograniczenia te zostaty narzucone w celu
ochrony przed potencjalnymi szkodami na terenach zamieszkatych.
Sprzet, o ktérym mowa w instrukcji, generuje i wykorzystuje fale radiowe
ktére moga zaktdcaé komunikacje radiowa, jezeli z modelu nie korzystamy
przestrzegajgc zasad zawartych w niniejszej instrukcji.

Nie ma jednak 100% gwarancji, ze uzywanie modelu w poblizu
odbiornikéw radiowych lub telewizyjnych nie zaktoci sygnatu, nawet jezeli
wszystkie instrukcje beda przestrzegane. W takim przypadku mozna
sprébowaé temu zaradzi¢ wykorzystujgc jeden z podanych ponizej
sposobow:

- Przenie$ antene odbiornika

- Zwieksz odlegtos¢ pomiedzy sprzetem, a odbiornikiem

- Podtacz sprzet do innego gniazda niz odbiornik

- Skontaktuj sie z dostawcg sygnatu lub fachowcem

Model ten miesci sie w regulacjach emisji sygnatu radiowego na uzytek
prywatny, opisanych w FCC. Model ten nie powinien by¢ uzywany w
potaczeniu z zewnetrznymi antenami badz nadajnikami.

Deklaracja producenta:
GuangDong Syma model aircraft Industrial co.,ltd, deklaruje, Zze opisany w
nieniejszej istrukcji dron spetnia rygory opisane w dyrektywie 2014/53/EU.
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Top Main Body Bottom Main Body Blade Landing Gear
L
Protective Gear Motor Lamp Cover Wrench
-~ s
Charger Camera Gear Lig?;lgg;ard
( Ié:,%re]tnt? ?{g d) LiPo Battery Card Reader Ececcgsrs:)irci)gs

Blade Cover

Main Stand

Blade Lockstitch A Blade Lockstitch B
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N _
. Mobile Phone
Receiver Board Retaining Clip Remote Control GPS Module

Diagram

L [—2

NO. |[Product Name Qty.| NO. |Product Name Qty.| NO. |Product Name Qty.
01 Top Main Body 1 09 Landing Gear 4 17 Light Board (Red) 2
02 | Bottom Main Body 1 10 | Lamp Cover 4 18 | Blade Lockstitch A 2
03 gifg’;ggn'g’ckwise 2 11 | Blade Cover 4 19 | Blade Lockstitch B 2
N R + | 20 | camen 1
05 Protective Gear 4 13 Main Stand 4 21 GPS Module 1
06 | Battery 1 14 | Receiver Board 1

07 | MotorCiociovie 2 | 15 | ReceverBomd Case | 1

08 gfllc?ct:?(zsic':sgugitreer;tion) 2 16 (L(i;%gﬁ%aged) 2
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Specyfikacje techniczne

50cm
19cm
50cm
Dtugos¢: 50cm Szerokosc¢: 50cm
Wysokos¢: 19cm Model silnika: 132
Akumulator: 7,4V 2000mAnh litowy

Problemy i rozwigzania |

Problem Przyczyna Rozwigzanie

1.W dronie wigczyto sie zabezpieczenie 1.Nataduj $migtowiec.

przed spadkiem mocy. _ 2.Nataduj lub wymien baterie nadajnika.
2.Gdy bateria w nadajniku sie rozfaduje,

dioda zacznie migac.

Dron nie reaguje

Dron reaguje z | 1-Niski poziom mocy baterii nadajnika. 1.Wymien baterie.
op6znieniem 2.Kto$ w poblizu uzywa nadajnika o takiej | 2.Wyjdz poza zasieg
samej czestotliwo$ci. innego nadajnika.

1. Nalezy dokonac¢

Dron przechyla | 1. Poziom zostat btednie :
korekty lotu zgodnie

sie podczas zdefiniowany. _ T 2
zawisu z instrukcjami ze s. 8.
Dron przechyla | 1. Definicja frontu ulegta 1. Ponownie zdefiniuj front
sie do przodu W | wypaczeniu po kraksie zgodnie z i nstrukcjami ze
trybie headless | smigtowca. s. 9
Dron nie 1.Synchronizacja sygnatu odbywata sie 1.Dokonaj ponownej synchronizaciji sygnatu,
zachowuje na nieréwnej powierzchni. tym razem na ptaskiej i réwnej powierzchni.
statego putapu | 5 7mienne ciénienie atmosferyczne 2.Unikaj lotow w ztg pogode.
lotu. spowodowane ztg pogoda. 3.Dokonaj korekty wznoszenia opisanej
3.Kolizja rozstroita zyroskop. nas.8
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Gwarancja:

-Produkt objety jest 24-miesieczng gwarancjg

-Gwarancja nie obejmuje czesci eksploatacyjnych, ulegajgcych naturalnemu
zuzywaniu, np. Smigta, zebatki, bateria itp.

-Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych spowodowanych wing
uzytkownika, niewtasciwym lub nieumiejetnym postugiwania sie modelem

-W przypadku uszkodzenia modelu, nalezy go odesta¢ we wiasnym zakresie do
miejsca zakupu, wraz z dotgczonym dowodem zakupu

-Reklamacje bez waznego dowodu zakupu nie bedg rozpatrywane
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Kod QR dla uzytkownikow Kod QR dla uzytkownikow

telefonéw z systemem telefonéw z systemem 10S.
Android.




